Ogretim

Boliim Kodu Adi Grup No Saati Uyesinin Ogretim Uyesinin Adi ve
(T+U+L) Soyadi
Unvani
Kontrol ve Otomasyon Mith | KOM6112 Optimal Kontrol (ING) 3003 | Prof.Dr Ibrahim B.
Y P e KUCUKDEMIRAL
Kontrol ve Otomasyon Mith| KOMS5101 Akilli Kontrol Sistemleri 3003 Dog. Dr. Kayhan GULEZ
Kontrol ve Otomasyon Miith [ KOMS5102 Dijital Kontrz)Ill\? Cl}s)t em Tasarimi 3003 Dog. Dr. Seref Naci ENGIN
Kontrol ve Otomasyon Miih | KOMS5108 Sistem Teorisi 3003 | Yrd.Dog.Dr. flker USTOGLU
Kontrol ve Otomasyon Miith | KOM6109 Lincer (S)ilsil;i?:rg(ontml 3003 | Yrd.Dog.Dr. Janset DASDEMIR
Kontrol ve Otomasyon Miih| KOM610s | D°&rusal Olmayan Kontrol 3003 | Yrd.Dog.Dr. Tiirker TURKER
Sistem Tasarimi
Kontrol ve Otomasyon Miih| KOM6110 Mak1n§ (')grevnmes% ve Yapay 3003 | Yrd.Do¢.Dr. | Muharrem MERCIMEK
sinir Aglar1 (ING)

Kontrol ve Otomasyon Mith | KOM5104 Lineer Kontrol Sistemleri 3003 | Yrd.Dog.Dr. Akin DELIBASI
Kontrol ve Otomasyon Miith | KOM6104 Dayamikds Ii?;l]t(r}(;l Sistemleri 3003 [ Yrd.Dog.Dr. Levent UCUN

.. Ayrik Olay Sistemlerinin Ozgiir Turay
Kontrol ve Otomasyon Miith| KOM6112 e — 3003 | Yrd.Dog¢.Dr. KAYMAKCI

, : ANABILIM DALI
Kontrol ve Otomasyon Miith| KOM6000 DOKTORA TEZI OGRETIM UYELERI

. . . : ANABILIM DALI
Kontrol ve Otomasyon Miih| KOMS5000 YUKSEK LISANS TEZI OGRETIM UYELERI

, YUKSEK LISANS ANABILIM DALI
Kontrol ve Otomasyon Mith | - KOMS003 | ;7\ 1\ Nj 1k ALAN DERSI OGRETIM UYELERI

. DOKTORA UZMANLIK ANABILIM DALI
Kontrol ve Otomasyon Miih| KOM6003 ALAN DERSI OGRETIM UYELERI




